SAAT PTESI SAL CARSAMBA PERSEMBE CUMA CUMARTESI
E:DD—DB:S[I
MEKA454-SISTEM MODELLEME MEKAQ7-ROBCT EEM303-GUC ELEKTRONIG
VE SIMULASYON TEXNOLONISINE GIRIS (K BLOK-KULE / GELISIM
G BLOK-MYO) 116 U BLOK)290 (AKILLI TAHTA) TOWERIT03
EZGI KESTEK ILKER iNAN ERCAN AYKUT
MEKATRONIK MOH.—7 MEKATRONIK MOH.—7 MEKATRONIK MJH.—7
0:00-10:50
MEKA464-SISTEM MODELLEME MEKA07-ROBOT EEM303-GUC ELEKTRONIGI MEKABT-YAZ STAN II
VE SIMOLASYON TEXNOLONISINE RIS (K BLOK-KULE / GELiSiM {J BLOKUYGLULAMA YER]
G BLOK-MYO) 116 U BLOK)290 (AKILLI TAHTA) TOWERIT03 KEMAN SENTURK
EZGI KESTEK ILKER iNAN ERICAN AYKUT MEKATRONIK MOH.~-7
MEKATRONIK MUH.—7 MEKATRONIK MUH.—7 MEKATRONIK MOH.~7
1:00-11:50
MEKAGA-SISTEM MODELLEME| MEKA0T-ROBOT EEM303-GUC ELEKTRONIGH
VE SIMOLASYON TEXNOLONSINE GRS (K BLOK-KULE / GELISIM
(G BLOK-MYO)116 U BLOK)290 (AKILL TAHTA) TOWER)T03
EZGI KESTEK ILKER INAN ERCAN AYKUT
MEKATRONIK MUH.—7 MEKATRONIK MUH.—7 MEKATRONIK MOH~7
2:00-12:50
RUS102-RUSCA I EEM203-GUG ELEKTRONIGH
(A BLOK-UBFID-201 (K BLOK-KULE / GELISIM
EMRAH GZCAN 703
MEKATRONIK MOH~7 ERCAN AYKUT
MEKATRONIK MOH.—7
3:00-13:50
RUS102-RUSCA Il
(4 BLOK-UBFID-201
EMRAH GZCAN
MEKATRONIK MJH.—7
14:00-14:50
RUS102-RUSCA Il
(A BLOK-UZAIC-201
EMRAH GZCAN
MEKATRONIK MOH.—~7
HS:DD- 15:50
EMD319-MUHENDISLIK
EKOMNOMIS
U BLOK)202 (AKILL TAHTA)
DiDEM YILMAZ CAPKUR
MEKATRONIK MUH.--7
6:00-16:50
MEKAD1-MEKATRONIK SISTEM|  END319-MUOHENDISLIK
TASARIMI EKOMOMISI
U BLOKJUYGULAMA YER | (J BLOKI202 (AKILLI TAHTA)
KEMAN SENTURK DiDEM YILMAZ CAPKUR
B SUBESI MEKATRONIK MOH-|  MEKATRONIK MOH.--7
7
MEKATRONIK MOH.~-7
MEKATRONIK MUOH.~-7
MEKATRONIK MOH.—7
7:00-17:50
MEKAD1-MEKATRONIK SISTEM]  END319-MUHENDISLIK
TASARIMI EKOMOMISI
U BLOK)UYGULAMA YERT | U BLOK)I202 (AKILL TAHTA)
KEMAN SENTURK DiDEM ¥ILMAZ CAPKUR
8 SUBES MEKATRONIK MUH-|  MEKATRONIK MUH~7
MEKATRONIK MUH.—7
MEKATRONIK MUH.-~7
MEKATRONIK MUH.—~7




